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44\— UWAGA! CO DRUGI DZWIGAR ZAKOTWIC W ISTNIEJACEJ SCIANIE W
POZIOMIE PASA GORNEGO | DOLNEGO NA GtEBOKOSC 20cm.
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UWAGA!
W PASIE GORNYM, W POLOWIE ROZPIETOSCI MIEDZY StUPKAMI
ZASTOWAC PRZEWIAZKI

przewigzka gr. 38mm
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DZWIGAR DACHOWY WYKONAC Z DREWNA KLASY C27
DOPUSZCZALNY CIEZAR POKRYCIA DACHOWEGO WRAZ Z DESKOWANIEM: 45kg/m?
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tacznik katowy 10x10cm (mocowanie do ptatwi

DZWIGARY ZAMOCOWAC DO PLATWI ZA POMOCA tACZNIKOW
KATOWYCH 10x10cm (PO JEDNYM Z KAZDEJ STRONY) RAMIE
PRZYLEGAJACE DO PtATWI PRZYBIC

NA GWOZDZIE 4X110

ELEMENTY DZWIGAROW ZABEZPIECZYC PRZECIWOGNIOWO | PRZECIWGRZYBICZNIE ODPOWIEDNIMI SRODKAMI.
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|inwestycja:

Zadaszenie tarasu przy $wietlicy wiejskiej w Debinach

W oW

adres:
Al. Jana Pawia Il 8, 87-152 tubianka

Inwestor:
dz. nr 58/12, obreb Debiny, jedn. ew. tubianka

Biuro Projektéw Budowlanych
Glowackiego 18, 87-100 Toruri
biuro@bpb.net.pl, tel. 723071098]

temat rys:
DESKOWY DZWIGAR KRATOWY

data: maj 2017 skala: 1.12  [nrrys: K4
wykonali: branza: imig i nazwisko: uprawnienia: podpis:
X KUP/0117/PWOK
projektowal: konstrukcyjna |mgr inz. Pawel Modrakowski|/10 w spec.
konstrukcyjno-bud,
opracowat: konstrukcyjna mgr inz. Filip Biatecki




